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Zgodnie z zatacznikiem nr 3 do Regulaminu naboru, instrukcja wypetniania wniosku, str. 7:

e Za robota przemystowego nalezy rozumieé¢ automatycznie sterowang,
programowalng, wielozadaniowq — stacjonarng lub mobilng maszyne — 0 CO najmniej
4 stopniach swobody, posiadajgcq wlasciwosci manipulacyjne do celow zastosowan
przemystowych, ktora spetnia tqcznie nastepujgce warunki:

1) wymienia dane w formie cyfrowej z urzqdzeniami sterujgcymi i diagnostycznymi lub
monitorujgcymi w celu zdalnego: sterowania, programowania, monitorowania lub

diagnozowania;

2) jest polgczona z systemami teleinformatycznymi, usprawniajgcymi procesy produkcyjne, w
szczegolnosci z systemami zarzqdzania produkcjqg, planowania lub projektowania produktow,

3) jest monitorowana za pomocg czujnikow, kamer lub innych podobnych urzgdzen;
4) jest zintegrowana z innymi maszynami w cyklu produkcyjnym.
Do robotow i manipulatorow nie zalicza sie urzqdzen sterowanych recznie oraz automatow

do produkcji czesci, automatow kopiujgcych oraz urzqdzen do cigglego ruchu i
manipulowania materiatami sypkimi i plynnymi.
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